
定理 1: 式(1)给出了对于系统的描述:
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其中: 0 t 是系统的初始时刻, nnA 是常数矩阵, pnB 是常数矩阵, Nn , Np 

, 1  nx 是定义在   , 0t 上的向量值函数, 1  pu 是定义在   , 0t 上的向量值函数.

式(2)给出了系统的初始条件:
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则式(3)给出了系统的解为:
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证明: 由式(1)可以得到式(4):
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根据《矩阵指数相关定理合集》定理 1, 可以得到式(5):
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将式(5)代入式(4), 得到式(6):
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将式(2)及《矩阵指数相关定理合集》定理 4式(23)代入式(6), 得到式(7):
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其中: O 为 n行 n列的零矩阵.
根据式(7)及《矩阵指数相关定理合集》定理 5, 可以得到式(8)
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其中: O 为 n行 n列的零矩阵.
根据式(8)及《矩阵指数相关定理合集》定理 4, 可以得到式(9)
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式(9)给出了式(1)所描述的系统的解. 比较式(3)和式(9), 可知式(3)就是式(1)所描述的系统的
解, 因此定理成立. Q.E.D.


